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Az IT

Mma

* Havonta 850 millid aktiv felhasznéald a facebookon

* Az el6adasom alatt 1,400,000 ,tweet” kerdl ki

e 35 mil
* 6,/ mil

iard telefon van a vildgban, a fele okostelefon

idrd mobil eléfizetd van, 2014-ben tobb mint 7

milliarc

lesz

* Az elsé szbveges Uzenet 1992-ben kildtik, 2013-ban
naponta tébb mint 7 millidrd széveges Uzenetet

kGldtunk

* Naponta kodzel 10 millidrd keresés torténik a Google-on

* Exponenciélis idében élunk!
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Az |IT holnap

Mobil eszkdzok tovabbterjedése

2017-ben egy IP alapu szenzor atlag ara 500Ft

2020-ben 30 milliard IP szenzor lesz
MUkodésben

Intel
Az |

A haldzati kommunikéacié sebessége tovabb né,
kiemelten igaz a mobilkommunikécioéra

igens kornyezet

" mindenki szdmara elérhetd kozmOvé valik




A jarm0, mint szenzor

* A mai jarm(, a szallitasi kapacitasan tul, egy mozgd
egység, amely lokalis informacidk célorientalt kdzvetitését
Vegzi

* A jarm0 sajat allapota, eseményei, kdrnyezeti informaciok
mérése és tovabbitasa -> jarmU utasai, kornyezet (mas
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A jarm0, mint szenzor

* A jarm0 relevans, aktualis helyi adatokon alapuld,
szolgéltatasokat nyujt a kilvilagnak
> Torl6dés, baleset, szirénazo6 rendér (kamera)

> Ut nehézsége vezetés szempontjabol (térkép adatok + jarmuGves
adatok)

> Katyu (gyorsulasszenzor)
> |ddjaras: csUszos Ut, kilsé hdmérséklet, fényviszonyok, esé, hdesés

B
. ::3
.
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Uzenet - Célok

* A kozlekedes és a jarm0 lm':s:,

domain tdmogatéasa ICT @
megoldasokkal

Travele!

Xpress
Lanes

e Ajarm0 és kozlekedés m\ ./
terleten tevékenykeddék, az po— Q
utasok és a jarmuvek Taworain Tl Core
vezetdinek segitése

alkalmazéasokkal és

szolgaltatasokkal
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Uzenet - Hogyan

* Mobil eszkdzdk, mobil kommunikacié, biztonsagos
kommunikacio, felhd infrastruktira, big data technoldgiak,
adatelemzés és megjelentés megoldasokat alkalmazunk

digital
assistants

Voice over
internet
protocol

VehiclelCT
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EIT ICT Labs és BME
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Integrator szerepkaor

Project Partners

work out e |
i BME ;
/ . strong skills & competence !
. . based on massive experience '
Separated Results of the Project | -~ T |
Previously Existing Components J,ll 4
use R Working Solutions and
v v Z
> Integr m
Developed Components tegrated Systems
A A
use
drive
Research Results /
/ Cyber-Physical Systems
use
v v
Complex HW and SW Systems
A A
use
Networks

Real Industrial Environments ;
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A motivacio

* Egy k6z6s platform...
> (Connected Car alkalmazéasok fejlesztése és
> a hatalmas adatmennyiség elemzése és felhasznalasa)

* ...mobil eszkdzokre...
> (adatgyUjtés, kommunikacio, dashboard)

* ...8s szerver oldalra...
> (adattarhaz épités, elemzés, trendek, elérejelzések)

* ...hogy te a sajat Gtleteidre 6sszpontosithass!
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VehiclelCT

Ve VehiclelCT DataCenter AN
/_e h
/’ o . P
RAW data (with Monitoring / -
. —
,{ REST interface for Interface Monitoring data
. dataload) <> . (REST) )
Engine and driving data Q Q
-~ _ - Business
[ ::-\-§ [ Vehicle data | Hadoop Intelligence
S ’l assistant »  (Pentaho-
Personalized feedbacks, | reporting and
global and social data, -~ - dashboards)
PUSH notifications/alerts \ J
po — ¥ S

: N Bl Reports and dashboards
[ Automated Data Analysis
Module (ADAM)

Vehicle Cloud

User and social
reports
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ICT in Road Vehicles - A VehiclelCT architektura

ﬁent side - Vehicle / Server side - Cloud

Mobile Devices ; Vehicle History

Data transmission

Data collection API to query vehicle
Dashboard i
( OBD2, CAN bus, Mobile | Reporting data |
T utilize 1\ T utilize 1\
Board Computer, Eco-Driving, Vehicle as a sensor, Media content Usage-based services (insurance, service), Vehicle health, Fleet
sharing, Parking solutions, management (taxi, car renting, companies), E-Mobility

Mobile applications / Services /

Secure communication

<y h —

Vehicle-to-Vehicle Vehicle-to-Infrastructure
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VehiclelCT - Board Computer
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AIR TEMPERATURE

THROTTLE PO
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BOARD COMPUTER
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ENGINE RPM
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ENGINE DETAILS ECO DRIVING
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ENGINE DETAILS ECO DRIVING

ENGINE RPM
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Engine Details, Social Driving, Eco Driving

IGINE DETAILS SOCIAL DRIVING ECO DRIVING
'UTER ENGINE DETAILS SOCIAL DRIVING {E DETAILS SOCIAL DRIVING ECO DRIVING

&

AIR INTAKE TEMP. CMD. EUIVALENCER. COMPARE TO
Yesterday 4
ENGINE RUNTIME FUEL ECO. COM. MAP
coz2
Verseghy Ferency -50% +50%
= 0
FUEL PRESSURE MASS AIR FLOW FUEL USED
3 Zuhany -50% +50%
+23%
SHORT TERM FUEM TRIM  LONG TERM FUEM TRIM ‘. *
" FUEL STATISTICS
s\
INTAKE MANIFOLD PRESS ENGINE LOAD Majl
TIMING ADVANCE AVG. FUEL ECO. COUNT + omv

BAROMETRIC PRESS

COOLANT TEMPERATURE

OMV
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Terkép

Fodevs Besont

Mungary (3

Driving Cloud

Télp

Kaiger's -
W Srepermathet 2 L

foarsomb Conter Short Term Fuel Trim : \
Long Term Fuel Trim
Vehicle Speed
GPS Speed 7
GPS Time 1396615424
4 Obs Time 1135

. Motio-Elebiro K sl Engine Load

A . T Amblent Alr Temp

Air intake Temp -4
Throttle Position &
Coclant Temp
Fuel Economy MAP ¢ 2
Tening Advance 17
Engine RPM 2514
Latitude 47
Longitude
Trouble Codes 4
Foel Econonyy Cend, MAP 1
Command Equivalence Ratio

o Larona Bt . (-~

Fer-Contact X »

& VS Markets

,'.J' o Miva B2

Erdrde i,

Técubpadatok ©N4Gxoghe  SOm s Analdecs STeqidiu Feliteleh  Tédiphta belertése
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Alkalmazési teruletek

* Térkép alapu megoldasok

* JarmUhasznélat (szerviz, jarmU flottak, biztositok)
* JarmU0biztonsag

* JarmUdiagnosztika (vehicle health)

* JArm0, mint szenzor
* Médiaorientalt tartalommmegosztas

* Smart city, kozosségi szolgaltatasok
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Alkalmazési teruletek

* V2V kommunikacié, biztonsagos V2V protokoll
* Board Computer, Eco Driving

» Savelhagyas figyelése, biztonsagos eldzés

* Automatikus parkolas és Utdij fizetés

* Szabad parkoléhelyek keresése, parkolasi
javaslatok

* Utas biztonsag

* Forgalomszamlélas

BMW VehiclelCT



Osszefoglald Uzenet

HisszUk, hogy
> ezen kompetenciak,
> a mély ipari tapasztalat,

> a rendszerek tervezésének és megvaldsitdsanak
képessége, valamint

> a kilonbozd kutatasi és fejlesztési eredmények
integralasanak képessége
a BME-t a kiemelten értékes H2020-as partnerek porondjara
helyezi.

Lengyel Laszlo
lengyel@aut.ome.hu
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